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Manuel d’utilisation



Vérificationsimper atives avant installation
Vérifier absolument les points suivants avant de procéder au montage :

- ERCO 3012/ 3022 EL : Vérifier laprésence d’ un carton contenant les bras mobiles, la chaine
(seulement ERCO 3012) et les accessoires en plus des deux colonnes dans la caisse.

- Silesol neremplit pas les conditions requises définies pages 6,7,8 un cadre est nécessaire.
- Sassurer que I'emplacement prévu pour le pont répond aux besoins du client.

- Sassurer qu'une alimentation en courant triphasée (terre + neutre) est disponible al'emplacement
de montage du pont.

- Sassurer que le sol remplit les conditions requises (voir chapitre "Fondations').

- Sassurer que lesissues de secours prescrites dans le manuel sont respectées (500 mm libres des
deux cotés du pont) avant de procéder au montage du pont a l'emplacement prévu par le client

Systemes de sécurité
Votre pont élévateur est équipé d'une série d'éguipements de sécurité qui garantissent un service sr lors d'une
utilisation conforme al'emploi prévu.

Lors delamise en place et de I’ utilisation, veillez au fonctionnement correct des différents équipements de sécurité et
vérifiez-les apres chague perturbation.

N'oubliez pas d'effectuer des s de fonctionnement des différents équipements de sécurité aprés un dépannage du
pont.

Ne faites effectuer I'entretien et les réparations que par un personnel qualifié en possession des certificats
correspondants.

N'utilisez que des piéces de rechange d'origine.
L e montage de piéces non d’ origine entraine la perte de la garantie.

Conformément aux prescriptions sur le service des ponts €l évateurs, la sécurité de fonctionnement des équipements de
levage doit étre contrdlée au moins une fois par an par un organisme indépendant.
Cette inspection doit étre mentionnée dans le carnet du pont é évateur.



Caractéristiquestechniques ERCO 3012/ 3022 EL / 3512/ 3512 EL / 5022

Type: 3012 3012 A 3022 EL 3022EL A 3512 3522 EL 5022
Remarque: avec bras avec bras avec bras avec bras avec bras avec bras avec bras
porteurs porteurs porteurs porteurs porteurs porteurs porteurs
symétriques  asymétriques symétriques asymétriques symétriques symétriques symétriques
Largeur (mm): 3.400 3.050 3.400 3.400 3.400 3.400 3300
Hauteur (mm)env.: 2.565 2.565 2.565 2.565 2.785 2.565 3100
Largeur de passage (mm): 2.440 2.090 2.440 2.440 2.440 2.440 2380
Course (mm): 1.900 1.900 1.900 1.900 1.900 1.900 1750
Hauteur de levage (mm): 2.000 1.985 2.000 1985 2.000 2.020 1925
Hauteur minimum
de prise(mm): 98 85 98 85 105 105 175
Durée de levage (sec): 47 a7 47 47 38 a7 40
Poids net (kg): 620 620 650 700 680 730 1400
Capacité (kg): 3.000 3.000 3.000 3.000 3.500 3.500 5.000
Puissance du moteur(kW): 3 3 2x3 2x3 3 2x3 2x3,7
Tension V): 400 400 400 400 400 400 400
Consommation(A): 16 16 16 16 16 16 17
Sécurité (A gl): 16 16 20 20 20 20 20
Niveau de bruit (dB(A)): 78 78 78 78 78 78 84

Sous réserve de modifications !

Description du materiel

Le pont élévateur 2 colonnes ERCO 30xx / 35xx est un pont é évateur congu pour fonctionner sans chéssis de liason.
Etant donné que les ponts 3012 et 3012 A ne se différencient que par les bras et lalargeur entre colonnes, ils seront
décrits comme un seul modéle, sauf nécessité.

(Idem entre 3022 EL et 3022 EL A).

Le pont élévateur 2 colonnes ERCO 3012 / 3512 se compose principalement des deux socles en fonte, de la colonne
motrice et de la colonne auxiliaire. Chague colonne contient une vis sansfin et un chariot de levage.

Le modele ERCO 5022 n’est fourni qu’ avec chéssis de liason.

Entrainement 3012/ 3512

Lacolonne motrice de laversion 3t est équipée d'une transmission a courroie et laversion 3,5t d'un transmission a
engrenages. Le moteur entraine lavis dans la colonne motrice et par I'intermédiaire d'une chaine, lavis dans la colonne
auxiliaire.

Entrainement 3022 EL / 3522 EL

Chague colonne est équipée d'un moteur avec courroie qui entraine la vis respective. Le mouvement synchronisé des
chariots est assuré par un systéme é ectronique de surveillance synchronisée.

Un éventuelle désynchronisation (par ex. charge unilatérale, manque de graisse, etc.) est corrigé dés que la
désynchronisation entre chariots atteinds 10 mm. A cet effet, le chariot en avance sur les autres est arrété jusqu'a ce que
['autre chariot soit a nouveau ala méme hauteur. Cette procédure de correction peut étre constatée plusieurs fois durant
le levage

Entrainement 5022
Le ERCO 5022 possede deux moteurs, un par colonne. La synchronisation est assurée pa une chaine..

L'entrainement met les vis en rotation. Celles-ci entrainent aleur tour les écrous porteurs solidaires des chariots de
levage et qui, en fonction du sens de rotation de I'entrainement, se déplacent vers le haut ou vers le bas pour effectuer le
mouvement de montée ou de descente. Le chariot de levage est guidé dans la colonne par des galets montés sur
roulements & billes sans entretien.

Le pont est mis en mouvement al’aide de I’ interrupteur rotatif de montée-descente sur le boitier de commande, que |’ on
doit tourner dans le sens désiré pour obtenir la montée ou la descente. Un systéme de fin de course agit sur le contacteur
par I'intermediaire d' un céble.

L'interrupteur revient automati quement sur la position "0" apres son relachement et arréte le mouvement du pont dans la
position respective.
Le 5022 est doté d’ une commande a bouton poussoir a retour automatique.



En plus des divers dispositifs de sécurité passifs, |e pont élévateur est également équipé d'un certain nombre de
dispositifs de sécurité actifs tel que la sécurité de rupture d'écrou porteur qui, en cas d'usure excessive, transmet la
charge aun écrou de sécurité. Dans ce cas, un mécanisme de verrouillage mécanique est déclenché et empéche toute
remontée du pont aprés descente.

Le pont est équipé d'un dispositif de blocage de bras mobile qui verrouille les bras porteurs & partir d'une hauteur de
levage d'env. 250 mm (3012/ 3022 EL/ 3512/ 3522 EL) ou 190mm (5022) pour éviter tout glissement de la charge.

Une sonde de température dans le moteur d'entrainement arréte le pont en cas de surcharge thermique pour le remettre
en service apreés refroidissement.

L es ponts a entrainement par chaines sont équipés d'un dispositif de surveillance (détecteur de rupture de chaine) monté
dans la partie inférieure de la colonne motrice qui arréte le pont en cas de rupture de chaine.

Les ponts élévateurs 2 colonnes ERCO 3012 et 3022 EL peuvent étre livrés avec des bras symétriques ou asymétriques.

Sur le modéle symétrique, lalongueur des bras du pont élévateur est identique et le véhicule alever est placé au centre
entre les colonnes.

Sur le modéle asymétrique, les bras du pont é évateur sont de longueur différente entre |’ avant et I’ arriére. Les bras
avant courts sont télescpiques en trois parties tandis que les bras arriéres longs sont tél escopiques mais en deux parties.

Le véhicule a soulever est placé sur le pont de telle sorte que les charniéres des portiéres avant se trouvent ala hauteur
des colonnes pour garantir I'ouverture aisée des portieres.

Si possible, placer e véhicule avec |e moteur au-dessus des bras mobiles courts (centre de gravité au centre de levage!).
Les ponts élévateur série ERCO 35xx et 5022 ne sont livrés qu’ en version symétrique uniquement.



Fixation au sol

Etant donné que le pont ERCO 30xx / 35xx a été congu comme un "pont é évateur sans cadre de base”, et qu'il n'y as
de liaison entre colonnes, le sous-sol et les fondations jouent un réle trés important pour le montage. Lesforcesdela
charge a soulever et |e poids des colonnes de levage sont transmises dans |e sol par les boulons d'ancrage a charges
lourdes.

Par conséquent, il faut toujours s assurer de la constitution du sol avant de procéder au montage du pont élévateur.
Consulter a cet effet les pages 7 et 8 du présent manuel.

Si le pont doit étre installé in étage, tenir compte de son poids propre en plus de sa charge et consulter impérativement
un specialiste en béatiment.

Si le sol ne réponds pas aux conditions définies ci-aprés, il faut impérativement utiliser un chassisdeliaison en
»H" alaplace des socles support de colonne standards.

Les profondeurs d'insertion des chevilles, indiquées dans les plans ci-joint, doivent étre absolument respectées, sinon
I'installation ne remplit pas les conditions de sécurité nécessaires pour un travail siir sous le pont é évateur !

En ce qui concerne les chevilles: lalongueur nécessaire est calculée en additionnant la cbte "h" + I'épaisseur du plancher
ou du carrelage + |'épaisseur du socle du pont. Utiliser pour percer les trous un diamétre de forét prescrit par le fabricant
des chevilles. Observer également les instructions du fabricant quand au couple de serrage.

Pour permettre un fonctionnement parfaitement sdr, le pont élévateur doit étre placé sur du béton (min. B25) plat,
horizontal et d'une portance suffisante.



Fixation pour installation de levage

s = épaisseur delacouche su sol jusqu’ au
béton B25
t = épaisseur delapiéce (ici 25mm)
h = profondeur de fixation des chevilles dans le B25

Fixation composite:
UPAT UKA 3M16
Hilti-HSL-TZ M16
Fixation Fischer M 16

* Selon lesintructions du fabricant: - d N

Longeur deschevilleL =s+h+t
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Fondations

Si le sol neremplit paslesconditions de solidité, il est possible de mettre en place des

fondations en béton conne ci-dessus sous les colonnes affin d’ériter le secours au chassis

deliaison en “H".

Attention: Le sol doit étre ferme et les fondations doivent résister au gel!

Fondation individuelle
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Coffrage(mm) Armature
100
g A B
490
A = Coffrage
B = Q131 haut + bas (115 x 110cm)
C = Isolation

sigmaB permis>= 150 kN / m_

B25, BST 500/ 550 RK
Couche de béton > 2,0cm
Cheville

t =19,0cm

a = 15,5cm (distance du bord)
a = 26,0cm (distance de I’ axe)

Socle B25

Epaisseur d=18cm

efasx =240cm_/m - armature inférieure BST 500/ 550 RK
erf as(x,y) =3,02cm_/ m - armature supérieure BST 500/ 550 RK

Cheville UKA - 3, M16 UPAT, Fischer Reaktionsanker 25, Hilti HSL-TZ-M16 our similaire

t=12,5cm

O



Montage et mise en service
Respecter la distance de sécurité de 500 mm entre les colonnes de levage et autres obstacles (murs, etc.) ou entre la
charge a soulever et les obstacles selon les prescriptions des directives CE.

la. Fixation lorsdel'utilisation des socles standar ds
Visser tout d'abord les colonnes de levage sur les socles sans les serrer (boulons M16x45 avec rondelles) puis les placer
aleur emplacement de montage respectif. L'écartement des colonnes est indiquée sur les schémas a partir de lapage 2.

Sur les ponts & entrainement par chaine, placer les colonnes le plus possible vers I'intérieur de la plague pour avoir une
course suffisante pour latension des chaines.
Vérifier que les chariots de levage soient ala méme hauteur et mettre en place la colonne avec la chaine install ée.

Cheviller les socles (les plaques doivent étre en contact avec le sol sur toute sa surface !) au moyen de 10 boulons
d'ancrage a charges lourdes M 16 (par ex. Hilti HSL-G-TZ ou boulons d'ancrage similaires d'autre fabricants).

La profondeur de percage dans le béton (BN25) doit étre de 125 mm au minimum. La profondeur d'ancrage minimale
est de 100 mm. L'effort de serrage minimal des chevilles doit étre de 9 kN.

Le couple de serrage est de 120 Nm. Lalongueur des chevilles doit étre conforme aux indications du chapitre
"Fondations". Les données sur les chevilles mentionnées plus haut se référent a des boulons d'ancrage a charges lourdes
Hilti, type HSL - G - TZ M16. |l est également possible de monter d'autres chevilles homologuées et appropriées pour
le montage dans les zones en compression et en tension du béton. .

1b. Fixation lorsdel'utilisation d'un cadre deliaison en ,H”

Placer |e cadre (en option) al'emplacement prévu. Le cadre est ensuite ancré au sol avec des chevilles de sécurité M12
(couple de serrage : vair instructions du constructeur). Les chevilles doivent prendre dans le béton conformément aux
données du constructeur.

Le cadre doit étre en contact avec le sol sur toute sa surface.

Lors del'utilisation du cadre en,,H”, placer la colonne motrice e plus possible vers I'intérieur des trous oblongs pour
avoir une course suffisante pour la tension des chaines.

2a Montage du pont élévateur (modéle a chaine)

Mettre la chaine en place. Les colonnes doivent étre dressées d'a plombs et en aucun cas inclinées vers l'intérieur.
Une Iégere inclinaison vers |'extérieur (jusqu'a 10 mm) est voulue. Si besoin, intercaler des tdles supplémentaires
(accessoires) entre le socle ou le cadre en ,,H” et la colonne pour compenser la position.

Serrer maintenant la colonne motrice sur le socle ou le cadre en ,,H” (couple de serrage 200 Nm). Desserrer |égérement
lesvis delacolonne auxiliaire et tendre la chaine al'aide de la clé prévue a cet effet. Vérifier latension delachaine a
I"aide d I’ outil approprié ou en pressant les deux brins au centre: en serrant avec la main au maximum, les deux brins
doivent preque se toucher. Visser et serrer également la colonne auxiliaire. Monter ensuite le guide de chaine et le
placer de maniére ace qu'il puisse étre fixé alatole de chaine au moyen de lavis. Poser latdle entre les plagues de base
ou entre les profilés en acier lors de I'utilisation d'un cadre en ,H”. Installer les tdles de prolongement sur les pont a bras
asymeétriques.

Lorsgue le sol est inégal, fixer en pluslatéle de protection de la chaine au sol au moyen de vis M6 avec chevilles (ne
fait pas partie de lalivraison). A cet effet, percer des trous dans la tdle aux emplacements appropriés.



2a Montage du pont élévateur (modéle a 2 moteurs)

L es colonnes doivent étre dressées d'a plombs et en aucun cas inclinées vers l'intérieur.

Une |égére inclinaison vers I'extérieur (jusqu'a 10 mm) est voulue. Si besoin, intercaler des tdles supplémentaires
(accessoires) entre la plaque ou le cadre de base et |a colonne pour compenser la position.

Visser et serrer maintenant définitivement les deux colonnes sur la plaque ou le cadre de base (couple de serrage 200
Nm).

Les cables de jonction entre les colonnes (12 m) se trouvent dans la colonne auxiliaire. Ces cables sont reliésala
colonne motrice au moyen d'un tube posé au plafond.

Veiller ane pasintervertir desfils électriques lors du cablage !

Lirelesinstructions pour le montage initial avec attention et observer les consignes avant de procéder au branchement
électrique!

L e service aprés-vente Corghi se tient a votre disposition pour toutes vos questions relatives a ce sujet.

3. Branchement éectrique

Faire effectuer e branchement éectrique de I'installation par un électricien conformément aux schémas électriques
livrés et aux directives en vigueur. Appuyer sur l'interrupteur de montée-descente. L e pont doit monter ou descendre
selon le symbole correspondant. Au besoin, intervertir deux conducteurs de I’ alimentation pour inverser le sens du
mouvement.

Attention: En casde mauvais sensderotation, nejamais déplacer le pont jusqu'en butée risque de blocage du
pont.

Avec les chariots de levage en position basse, extraire les cotés chanfreinés des barres de blocage jusqu'a ce qu'il ne
reste plus que 40 cm de |'autre c6té. Enduire abondamment les boulons de positionnement avec de lagraisse. Sur les
barres de blocage inférieures, tourner le coté chanfreiné vers le haut et les accrocher avec les bras mobiles. Apres
I'accrochage des bras mobiles, rentrer les corniéres des barres de blocage supérieures dans les orifices al'aide d'une
pince.

Installer les prises d'amortissement et les assurer avec les agrafes de sécurité livrées avec l'installation (plan,
Voir page 6).

Veiller au positionnement correct du cdble de commande dans la colonne motrice. L estdles de commutation doivent se
trouver entre la paroi arriére de la colonne et I'entretoise de retenue.

Vérifier le couvercle de broche. L'étrier de renvoi pour la bande de serrage doit étre a une distance suffisante des
colonnes afin qu'elle ne coince et ne sendommage pas. Si besoin, corriger la position de I'érier de renvoi.

Si labande de serrage émet des bruits anormaux durant le service, celle-ci est alubrifier sur laface arriere avec dela
graisse a usages multiples.

Effectuer une course d'essai pour contrdler les fins de course du céble. La téte rotative doit se remettre toute seule sur
position "0" avant d'atteindre la butée mécanique. L'installation peut étre mise en service aprés avoir lubrifié le pont
élévateur selon le plan de lubrification et effectué un contréle du fonctionnement par le spécialiste.

Cette inspection doit étre mentionnée dans e carnet du pont élévateur.



Utilisation

Commuter I'interrupteur principal sur laposition "1". Tourner I'interrupteur de service dans le sens de mouvement
désiré pour faire monter ou descendre le pont (ERCO 30xx / 35xx) ou actionner les boutons poussoir de montée ou de
descente (5022). L'interrupteur revient automatiquement sur position "Stop" lorsqu'il est relaché.

Le pont doit monter ou descendre selon le symbole correspondant (Fléche vers e haut ou versle bas. Si besoin,
intervertir deux phases du secteur pour inverser le sens du mouvement.

Attention: En casde mauvais sensderotation, ne jamais déplacer le pont jusqu'en butée risque de blocage du
pont.

Avant de lever ou d'abaisser |e pont, Sassurer qu'aucune personne ne se trouve dans la zone de danger, qu'aucun objet
n'est appuyé contre le véhicule ou le pont ou placé sous le véhicule.

Lever systématiquement le véhicule aux points de levage recommandés par |e constructeur. Soulever |égerement le
véhicule et Sassurer une nouvelle fois de la bonne assise du véhicule.

Pour certains véhicules, des rehausses de levage sont nécessaires. Les rehausses de tampons (4 au total) sont disponibles
en dimensions

ERCO 3012/ 3022 EL
ERCO 3512/ 3522 EL ERCO 5022
45 mm 804456538
90 mm 804456536 804456539
180 mm 804456540

Le poids total en charge du véhicule ne doit pas dépasser |a capacité maximale du pont élévateur (3000 / 3500 /
5000kg). Respecter impérativement la répartition de charge comme indiqué sur le croquis page 1.

N'utilisez que des piéces de rechange d'origine Corghi.

L es piéces du type poutrelles en bois ou autres moyens sont interdits pour le levage des charges en raison du risque
d'accident qu’ elles engendrent.

Si possible, placer le véhicule a soulever sur le pont de sorte que son centre de gravité se trouve au centre du systéme de
levage (en particulier pour les bras porteurs asymétriques).

Prendre en compte le déplacement du centre de gravité lors de la dépose de piéces lourdes du véhicule pour exclure tout
risque de chute.

Le pont élévateur doit exclusivement étre utilisé conformément ala notice d’ utilisation. Toute autre utilisation est
interdite.
L'utilisation du pont élévateur pour soulever des piéces lourdes telles que moteurs ou autre est également interdite.

L es bras mobiles sont équipés de verrous automatiques qui senclenchent ou se déverrouillent a partir d'une hauteur de
levage d'env. 250 mm (5022: 190mm)

Pour ERCO 30xx / 35xx s les bras mobiles doivent étre déplacés en hauteur, il est possible de les équiper d'un
dispositif de déverrouillage manuel. Voir croquis page 7.

L'utilisation du pont élévateur n'est permis qu'aux personnes autorisees !
L'utilisation du pont élévateur n'est permise gqu'aLix personnes ayant atteint I'age minimum prescrit par laloi.

L e transport de personnes sur le pont ou dans le véhicule levé est interdit. Se reporter également aux instructions
inscrites sur le pont ainsi qu'aux réglements en vigueur.

En cas de fonctionnement anormal du pont, mettre immédiatement |’ élévateur hors service, S assurer contre une remise
en marche accidentelle et contacter e service aprés-vente Corghi.



Entretien et maintenance
Couper I'alimentation éectrique du pont élévateur avant tout travail d'entretien ou de maintenance et empécher toute
une remise en marche accidentelle!

Un entretien soigné est primordial pour la durée de vie du pont élévateur.

Porter une attention particuliére alalubrification. Vérifier une fois par mois|'huile dans les réservoirs al'arriére des
chariots de levage et, si besoin, remplir avec de I'huile SAE 20.

Graisser les articulations des bras mobiles selon besoin avec de la graisse a usages multiples et au minimum tous les 3
mois.

Raccourcir lesintervalles de lubrification de moitié sur les ponts élévateurs installés al'extérieur et exposés aux
intempéries.

Un autre point important est latension correcte de la chaine. En début de service, une retension réguliére est nécessaire
en raison de |'éongation de la chaine neuve. Ce phénomeéne n'est pas un signe d'usure prématurée. Aprés le rodage, une
retension de la chaine n'est plus nécessaire.

Coupez I’ dimentation du pont. Enlevez lavis M10 qui se trouve au milieu de la tole cache chaine et
enlevez cette derniére. Accrochez I’ outil tendeur de chaine fourni sur lapartie inférieure de la
colonne secondaire. Dévissez |égerement les vis de la colonne secondaire.

ERCO 3012/ 3022 EL / 3512/ 3522 EL

Tendez a présent la chaine en faisant passer un démonte-pneu atravers |’ outil tendeur en faisant
levier contre le socle du pont. Maintenez la tension tout en resserrant les vis de la colonne
secondaire.

ERCO 5022
Tendez lachaine al’aide de lavis prévue a cet effet sur la colonne esclave. Resserer lesvisde la
colonne secondaire.

Vérifier latension de lachaine al’aide de I’ outil approprié ou en pressant les deux brins au centre:
en serrant avec lamain au maximum, les deux brins doivent presgque se toucher,

Garder tous les organes de levage en parfait état de fonctionnement.
Garder les tampons en caoutchouc en parfait état de propreté. Graisser les tiges filetées des disque supports de tampons.

L es disgues ne doivent pas pouvoir étre complétement dévissés.
(Vérifier laprésence du point de soudure d' arrét).



Fonctionnement de la securité derelevage
Chague colonne de votre pont élévateur est équipée d'une sécurité qui met I'installation hors service en cas d'une rupture
d'un écrou porteur. Lafonction est décrite dans le croquis suivant (figures 1-2, croquis pages 11).

A = Galet de guidage

B = Ecrou porteur

C = Chariot de levage

D = Piece de blocage

E = Sécurité de relevage
F = Ecrou de securité

Lefigure 1 montre |'arrangement des écrous porteurs et des écrous de sécurité avec la corniére intercal ée. Ces éléments
porteurs sont protégés dans les chariots de levage et ne sont pas accessibles de I'extérieur.

En service normal, les écrous de sécurité suivent le mouvement sans étre chargés.

Lorsque lefiletage de I'écrou porteur est usé, le chariot de levage saffaisse sur |'écrou de sécurité et pousse la partie
libre de la sécurité de relevage versla paroi arriére de la colonne (voir figure 2).

Dans cet état dégradé, les él éments porteurs du pont é évateur peuvent uniquement étre abaissés. Lorsque |'opérateur
commute sur montée, la partie libre de la sécurité de relevage bute contre la piéce de blocage soudée ala paroi arriére
de la colonne et coupe le mouvement de montée.

La sécurité de relevage ne doit en aucun cas étre mise hors service.

Si le chariot est blogué a env. 10 cm au-dessus de socle lors de la montée, ceci signifie que les é éments porteurs sont
défectueux.

Lorsque la sécurité de relevage a commuté en raison d'une panne, le pont élévateur ne doit plus étre utilisé jusqu'a sa

réparation. Des réparations effectuées de maniére inappropriées constituent un grand danger pour les personnes qui se
tiennent sous le pont é évateur !

Veérification del'usure del'écrou porteur
al'aide du demi-écrou afiletage trapézoidal Tr45x6 en comme accessoire.

Voir page 13
1. Retirer labande de protection de la face intérieure de la colonne afin d’ accéder al’ écrou porteur.

2. Pousser le chariot de levage vers e haut ou le bas au moyen d'un levier approprié (par ex. un cric de garage) et le
maintenir dans cette position.

3. Placer le demi-écrou afiletage trapézoidal Tr45x6 sur lavos de sorte qu'il soit en contact avec la partie supérieure
avec |'écrou aprés env. 1/4 de tour.

4. Abaisser le chariot de levage.

5. Mesurer lafente entre I'écrou porteur et le demi-écrou al'aide d'une cale d'épaisseur. Si I'usure dépasse 1 mm, I'écrou
porteur doit impérativement étre remplacé! (voir page 18).



Echange des écrous sur lesponts élévateurs
ERCO 3012/ 3022 EL / 3512/ 3522 EL / 5022

1. Déposer les bras mobiles.

2. Détacher le cable de fin de course de la plaque supérieure, le tirer vers|'extérieur par la plague de visite al'arriére de
lacolonne avant d'éever les chariots de levage.

3. Monter le pont jusgu'en butée supérieure puis le descendre d'env. 10 mm.

4. Déposer lat6le de protection de la chaine (uniquement pont a entrainement par chaine).

5. Placer une cale d'env. 10 mm sous lavis (tdle 70x70x10 avec poignée).

6. Déposer e moteur électrique avec le support et si installé, le support de céble. Les cables d'alimentation du moteur
doivent étre débranches dans le coffret électrique. En raison des courtes longueurs des cables, le moteur doit étre

complétement dépose avec le support.

7. Retirer la plague supérieure de la colonne auxiliaire ainsi que la bande de protection et le disque de butée. Sur les
ponts a entrainement éectrique, procéder comme décrit au point 6.

8. Dévisser labande de protection de chague c6té au pied des colonnes.
9. Visser un contre-écrou sur lavis de retenue de lavis sans fin et serrer.

10.A I'aide d'une douille ou d’ une clé monter le chariot de levage jusgu'a ce que I'écrou porteur soit sorti de lavis.
L'écrou porteur dans |'autre colonne se trouve ala méme position.

11.Introduire le support de réducteur modifié dans la paroi arriére de la colonne et retirer le chariot de levage al'aide
d'une sangle ou d'une chaine.

12.Remplacer I'écrou porteur. Introduire le circlip avec I'ouverture orienté vers |'étrier de renvoi et rabattre le chariot de
coté.

13.Dévisser I'écrou de sécurité de la broche puis visser un nouvel écrou sur la broche filetée (sans capuchon en matiére
plastique) jusqu'a4l cm de |'aréte supérieure de la broche ala partie inférieure de I'écrou.

14.Remonter le chariot de levage. Il repose maintenant sur I'écrou de sécurité.

Attention: Laplaque devrillage doit é&re montée entreles paroislatérales du chariot delevage.

Procéder de maniére similaire sur I'autre colonne.

15.Monter le chariot de levage dans la colonne jusqu'a ce que les galets soient a fleur avec la colonne. Controler
maintenant si |e deuxiéme chariot de levage se trouve ala méme position, sinon év. répéter la procédure. Lorsque les
chariots se trouvent ala méme hauteur, les abaisser d'env. 10 cm.

16.Remonter le pont al'exception de la bande de serrage.

Attention: Nepasoublier lesdisquesde butée. Ceux-ci doivent é&re montésen premier.

17.Soulever les chariots de levage jusqu'a une hauteur d'env. 1,4 m puis retirer I'anneau de sécurité de I'écrou porteur.

Soulever le chariot avec le support de réducteur (env. 3 cm) jusqu'a ce que I'écrou de sécurité puisse étre tourné d'un
tour versle bas.



18.Remettre les capuchons en matiére plastique en place et abaisser davantage les chariots de levage. Remonter |'anneau
de sécurité. Procéder de maniére similaire sur |'autre colonne.

Attention :

Cette correction doit absolument étre effectuée pour décharger |'écrou de sécurité et d'assurer un jeu suffisant
au mécanisme de déclenchement de la sécurité de relevage. L'écrou de séeuritéest a fleur avec I'aréteinférieure
du chariot delevage lorsque le montage a été correctement effectué.

Contrélefinal :

Latéle de commutation supérieure doit se trouver derriére |'entretoise de retenue et le logement de roulement inférieur
doit reposer a plat sur la plague de base. Le sabre de déverrouillage doit étre parallele al'axe de la colonne. Effectuer un
essai pour vérifier lesfins de course. Une légére différence de hauteur entre les chariots de levage est sans signification
si elle n'a pas de répercussion négative sur le service.

Monter les bandes de serrage !

L 'échange des écrous porteurs et de sécurité doit étre noté dans le carnet du pont.

Pannes, causes et remedes
En cas de panne, couper I'alimentation é ectrique, mettre immédiatement le pont & évateur hors service, empécher toute
remise en marche accidentelle et informer le service apres-vente Corghi.

Ne faites effectuer I'entretien et les réparations que par un personnel qualifié et formé sur ce type de matériel !

- Bruitsdurant la montée ou la descente
Causes : lubrification insuffisante. Roulements de vis sans fin usés. Courroies détendues. Chaine détendue (pont a
entrainement par chaine).

Remedes : Lubrifier les vis conformément ala préconisation. Remplacer les roulements défectueux, Retendre,
éventuellement remplacer les courroies détendues. Retendre la chaine.

- Lepont neléve paslacharge
Remedes : Vérifier, si lacapacité de charge du pont élévateur est dépassée. Vérifier lalubrification des écrous porteurs.
Vérifier la courroie.

- Leschariots ne montent que d'env. 100 mm.

Remeédes : Vérifier les dispositifs de sécurité. L'écrou porteur est éventuellement use et la corniére de relevage coupe le
mouvement de montée.

Arréter le pont, empécher toute contre une remise en marche accidentelle et contacter le service aprés-vente Corghi.

- Le systéme de blocage du bras mobile ne fonctionne pas.
Remeédes : Vérifier les verrous, les ressorts entre les verrous et la paroi latérale du chariot de levage ainsi que I'état et le
fonctionnement des barres de blocage.

Contacter le service aprés-vente Corghi pour toutes les pannes autres que celles décrites. Les réparations sur les ponts
€élévateurs doivent uniquement étre effectuées par le service aprés-vente Corghi.

N'utiliser que des piéces de rechange d'origine Corghi. Le montage de piéces de rechange non d’ origine entraine |a perte
delagarantie

I nspection du pont élévateur

Conformément aux réglementations en vigueur, I'exploitant doit faire controler le pont élévateur par un organisme
indépendant avant sa premiére mise en service puis a des intervalles réguliers. Les résultats de ces contrdles doivent étre
notés dans le carnet du pont.



Montage du dispositif de déverrouillage manuel
ERCO 3012/ 3022 EL / 3512/ 3522 EL

Voir croquis page 7

A = Bande de protection (cache lavis et les parties en mouvement)
B = Ecrou

C = Plague de maintien de la bande de protection

D = Levier de déverrouillage

E = Tigeguide

F = Tube protecteur

G = Poignée aboule

- Retirer la bande de protection inférieure pour accéder au chariot de levage

- Enfiler le levier de déverrouillage al’ avant du chariot, dans |e logement prévu a cet effet. Le profilé
en,,U” du levier doit reposer sur la barre filetée puis basculer versle bas.

- Visser la poignée arotule sur latige guide et emboiter le tube protecteur (2x)

- Visser ensuite latige guide dans le trou taraudé du levier jusgu’ a une profondeur de
7mm (2x)

- Vérifier le fontionnement du déverrouillage manuel.

- Refixer la bande de protection au bas du pont.



Schéma électrique et capteur de rupture de chaine ERCO 3012/ 3512
Voir croquis page 8

1. Schéma électrique:

QL = Interrupteur principal 900456334
S1= Interrupteur de montée-descente 900456336

K1 = Contacteur

F1= Fusible 1A 900456657

F2= Fusible 6.3A 900456658

X1l = Bornier

Attention: En casdemauvaissensderotation, nejamais déplacer le pont jusqu'en butéerisque de blocage du
pont.

Lors de lapose de laligne électrique, ne pas fixer de boulon ou de vis atraverslaparoi arriere de
la colonne!

Le matériel de fixation ne doit pas traverser la paroi interne de la colonne. Le branchement
électrique doit étre effectué par un éectricien qualifié.

2. Capteur derupturedechaine
A =Vissansfin

B = Element de palier complet

C = Chaine

D = Plaguette de sécurité

E = Tigederenvoi

F = Socle du pont

G = Ressort

H = Element coulissant

| = Rondellefrein

J=Clavette

900456379 = Roulement inférieur
900456369 = Contacteur complet avec vis M4
900456436 = Pignon



Schéma éectrique et commande de synchronisation ERCO 3022 EL / 3522 EL
Voir croquis page 9

1. Fonctionnement et pannes eventuelles

L e systéme éectronique surveille la marche synchronisée des chariots de levage avec une tolérance
de 10 mm. Si cette différence est dépassée, e coté en avance s arréte jusgu'a ce que la
synchronisation soit a nouveau rétablie. Ce phénomeéne peut se produire plusieurs fois par cycle de
montée ou de descente.

Si la différence est supérieure a 10mm le systeme commute sur un mode de service dégradé et
arréte le pont élévateur (Cause : courroie détendue ou autre panne).

Avec le mode dégradé commuté, |e pont peut étre abaissé avec l'interrupteur de secours sur la
platine de commande.

Descente de secour s

L a descente de secour s doit uniquement étre effectué par une per sonne compétante !

Pour ce faire, ouvrir le coffret de commande inférieur, appuyer sur I'interrupteur (X) et tourner
I'interrupteur montée-descente sur position "ABAISSEMENT". Lacommande "MONTEE” n'est
plus possible. Attention, le systeme électronique est hors service.

A l'aide d'une seconde personne, sassurer que les deux chariots de levage descendent et que la
différence de hauteur reste modérée!

Arréter le pont avant de descendre les bras aleur position la plus basse.

Remise a niveau des bras.

Commuter I'interrupteur principal sur "Arrét" et empécher toute remise en marche accidentelle.
Déposer le couvercle de la courroie et tourner I'écrou de lavis sans fin au moyen dune clé BTR
pour régler les bras ala méme hauteur.

En cas de coupure de courant ou de défaillance d'un moteur, les chariots peuvent étre abaisses avec
cet écrou.

L 'abai ssement doit étre effectué simultanément des deux cotés.

L'interrupteur principal doit ére commuté sur "Arrét" et étre verrouillé au moyen d' un cadenas ou
autre pour éviter toute remise en marche accidentelle.

Prendre garde a ne pas dérégler ou endommager les capteur s de déplacement lors des travaux
dansla zone des courroies.

Contacter le service apres-vente pour les pannes plus graves qu’ une courroie détendue ou un
manque de lubrification.



2. Bornier et potentiométre
A/ C = Capteurs, B = Vissansfin

Contacteurs P1 / P3 (Réglage /Arrét d'urgence 1)
3 = marron

1=vert

2 =blanc

Contacteurs P2 / P4 (Arrét d'urgence 2)
3=gris

1=rose

2 =jaune

(P1 et P2 en colonne de commande, P3 et P4 en colonne auxiliaire)

X3 =Bornier:
Contact
P1 vert
P1 marron
P1 blanc
P3 blanc
P3 marron
P3 vert
P2 griset P4 gris
P2 rose et P4 rose
P2 jaune
0 P4 jaune

POO~NOUIRAWNE



Voir croquis page 10

1. Schéma électrique:

QL = Interrupteur principal 900456334
S1= Interrupteur de montée-descente 900456336

S2+

S3= Thermocontact

K1 +

K2 = Contacteur

F1= Fusible 1A 900456657

F2= Fusible 6.3A 900456658

X3 = Bornier

Attention: En casde mauvais sensderotation, ne jamais déplacer le pont jusqu'en butée risque de blocage du
pont.

Lors de lapose de laligne éectrique, ne pas fixer de boulon ou de vis dans la paroi arriére de la
colonne!

Le matériel defixation ne doit pas traverser la paroi interne de la colonne. Le branchement
électrique doit étre effectué par un éectricien qualifié.

2. Réglage et piéces de rechange du systéme d’ optimisation dela synchronisation
Ce systéme consiste en un frein réglable qui agit sur la poulie pour limiter le recours au systéme de re-synchronisation

54 = 403092 Vis de fixation avec écrou
59= 403091 Ressort
60 = 403090 Piéce coulissante

Régler la contrainte du ressort en tournant I'écrou 54 pour augmenter ou diminuer la pression du
frein sur lapoulie si les cycles de synchronisation sont trop fréquents.



Schéma éectrique ERCO 5022
Voir croquis page 12

1. Schéma électrique:
QL = Interrupteur principal

= Interrupteur de montée-descente
= Interrupteur de fin de course
= Capteur de rupture de chaine

T1+

T2= Thermocontact

K1 +

K2 = Contacteur

F1= Fusble 1A 900456657
F2= Fusible 6.3A 900456658

XS1= Prise de courant

Attention: En casde mauvaissensderotation, nejamais déplacer le pont jusqu'en butéerisque de blocage du
pont.

Lors de lapose de laligne éectrigue, ne pas fixer de boulon ou de vis dans la paroi arrierede la
colonne!

Le matériel defixation ne doit pas traverser la paroi interne de la colonne. Le branchement
électrique doit étre effectué par un éectricien quaifié
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ZERTIFIKAT
CERTIFICATE

Regis(rier-Nr./ Registered No.:

04 205-1274/99

E£G-Baumusterpriifbescheinigung gemat Anhang VI der EG-Richtlinie 89/392/EWG
EC-type approval according to annex VI of the EC-Directive 89/392/EEC

Zeichen des Auftiagg, Autt-ag: Fruftericht Ne Ausstellungsdatum Guigked brs
Reterance of apolicant Late of sppicaton Fite reference Test rupt No Date of 1ssue. Exprry date

Ni-sh 29.04.99 31 1-598/99 1273199 08.06.1999 05.03.2001
Hiermit wird bestatigt, daft das nachfclgend genannte Produkt den gr g Anforderungen der Richttinie des Rates vom
14.06.89 zur Anglecchung der der uber i sowie den Anderungen 91/368/EWG und

93/44/EWG entspricht
We hereby certify that the product mentioned below meets the basic requirements of the council directive dated 14.06.89 on the
approximation of the laws of the member states relating to machinery as well as the amendments 91/36&/EEC and 93/44/ EEC.

'C€ 0044

Antragsteller CORGHI S.p.A.
Applicant: Strada Statale 468 n”, 42015 Correggio (RE) - Italien

Produktbeschreibung:  Kfz-Hebebiihne Typ ERCO 3012 mit symmetrischen Lastarmen
Product description:  Kfz-Hebebiihne Typ ERCO 3012 mit asymmetrischen Lastarmen

Rheinisch-Westfalischer

Technischer Ubervvachungs-

Verain o V.. 5itz: Essen
T Langemarckstralie 20
D-45141 Essen

Zertifizierungssteile des RWTUV e.V. Postfach 10 32 61
fir Geratesicherheit, Aufzuge D-45032 Essen
und Medizintechnik, notifiziert bei der Telephone +49/201 8 25-0

EG-Kommission unter Nr 0044 Telslax +49/201 8 25-33 56
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ZERTIFIKAT
CERTIFICATE

Registrier-Nr.l Registered No.:

04 205-1276/99

EG-Baumusterpriifbescheinigung gema8 Anhang VI der EG-Richtlinie 89/392/EWG
EC-type approval according to annex Vi of the EC-Diractive 89/392EEC

Zeichen des
Reterence of appicant Date of appicaton File reference
Ni-sh 29.04.99 3.1.1-598/9%

Hiermit wird bestatigt, daid das nachiolgend genannte Produkt den

Prufbercht Nr. Ausstlkingsdatum Guitigheit b
Test report No. Date of issue Expiry dete
1275/99 08.06.1999 09.02.2004
A der Richtlinie des Rates vom
uber sowie den Anderungen 91/368/EWG und

14.06.89 zur Angleichung der iften der
93/44/EWG entspricht

We hereby certify that the product mentioned below meets the basic requirements of the council directive dated 14.06.89 on the

approximation of the laws of the member sl

tates relating to machinery as well as the amendments 91/368/EEC and 93/44/ EEC.

Ce 0044

Antragsteller CORGHI S.p.A.

Applicant:

Produktbeschreibung:
Product description:

T
Zertifizierungssteile des RWTUV e.V.
fur Geratesicherheit, Aufzige

und Medizintechnik, notifiziert bei der
EG-Kommission unter Nr. 2044

Strada Statale 468 n°, 42015 Correggio (RE) - Italien

Kfz-Hebebithne Typ ERCO 3022 EL mit symmetrischen Lastarmen
Kfz-Hebebithne Typ ERCO 3022 EL mit asymmetrischen Lastarmen

Rheinisch-Westfalischer
Technischer Uberwachungs-
Varein e V., Sitz: Essen
LangemarckstraBa 20
D-45141 Essen

Postiach 10 32 61

D-45032 Essan

Telephone +49/201 825-0
Telefax +40/201 8 25-33 56
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CERTIFICATE
U |

Registvier-Nr./ Registered No.:

04 205-1278/99

EG-Baumusterpriifbescheinigung gemé8 Anhang VI der EG-Richtlinie 89/392/EWG
EC-type approval according to annex Vi of the EC-Directive 89/392/EEC

Zeichen des g P-ufbericht Nr Ausstellungsdatum Gultigkeit bis
Reference of applcant Date of appication Fu reference Test report No Date of issue Exprry date
Ni-sh 29.04.99 211-398/99 1277799 08.06.1999 10.06.2002

Hiermit wird bectatigt, daf das nachfolgend genannte Produkt den grundlegenden An-forderungen der Richtlinie des Rates vom

14.06.89 zur Angleichung der Rechtsvorschnften der Mitgliedstaaten Gber Maschinen sowie den Anderungen 91/368/EWG und

93/44/EWG entspricht.

We hereby certify thal the product mentioned beiow meets the basic requirements of the council directive dated 14.06 89 on the

i approximation of the laws of the member states relating to machinery as well as the amendments 91/368/EEC and $3/44/EEC !
|

| !

C€ 0044 w

Antragsteller CORGHI S.p.A.
Applicant: Strada Statale 468 n°, 42015 Correggio (RE) - Italien

Produktbeschreibung:  Kfz-Hehcbithne Typ ERCO 3512
Product description:

Rheinisch-Westfalischer
Technischer Uberwachungs-
Verein e.V., Sitz: Essen
Langemarckstralie 20
D-45141 Essen

Zﬂerlilizierungsslelle des RWTUV e.V. Posifach 10 32 61
fir Geratesicherheit. Aufziige D-45032 Essen ;
N\ und Medizintechnik notifiziert bei der Telephone +49/201 8 25-0 4

EG-Kommission unter Nr 0044 Telefax +49/201 8 25-33 56




ZERTIFIKAT
CERTIFICATE

Reg|strier»Nr‘/ngisterad No.;

04 205-1280/99

EG-Baumusterpriifbescheinigung gemiB Anhang VI der EG-Richtlinie 89/392/EWG
EC-type approval according to annex VI of the EC-Directive 89/392/EEC

Zeichen aes Pruftencht Ne Ausstailungsdatum Gttgken bis
Reference of appicent Oate of appicaton Eile refesence Test report No Date of issue Expay date
Ni-sh 29.04 99 31 1-598/99 1279/99 08.06.1999 15.12.2003

Hiermit wird bestatigt, daf das nachfolgend genannte Produkt den grundlegenden An-forderungen der Richtlinie des Rates vom
14.06.89 zur der riften der (iber Maschinen sowie den Anderungen 91/368/EWG und
93/44/EWG entspricht.

We hereby certify that the product mentioned below mests the basic requirements of the council directive dated 14.06.89 on the
approximation of the laws of the member states relating to machinery as well as the amendments 91/368/EEC and 93/44/ EEC.

ce 0044

Antragsteller CORGHI S.p.A.
Applicant: Strada Statale 468 n°, 42013 Correggio (RE) - Italien

Produktbeschreibung: Kf7 Hebebiihne Typ ERCO 3522 EL.

Product description:
Rheinisch-Westfalischer
Technischer Uberwachungs-
Verein e.V., Sitz: Essen

; Langemarckstrabe 20

Zertifizierungsstelle des RWTLV e.V. E;:?r::‘n E;s;;m

fir Geratesicharheit, Aufzage D-45032 Essen

und Medizintechnik, notifiziert bei der Talaphone +49/201 8 25-0

EG-Kommission unter Nr. 0044 Telefax +49/201 8 25-33 56




ERTIFIKAT
CERTIFICATE

Registrier-Nr./ngislered No.:

04 205-1282/99

EG-Baumusterprifbescheinigung gemaB Anhang V1 der EG-Richtlinie 89/392/EWG
EC-type approval according to annex Vi of the EC-Directive 89/392/EEC

Zeichen des # K h Prutbencnt Nr Ausstelkungsdatum Gultigkest brs.
Refevence of appicant Date of appicatic: Fiie reference Test report No Date of ssue Expy date
Ni-sh 29499 31 1-398/94 1281799 08 96.1999 22.08.1999
Hiermit wird bestatigl, dafs das nachfolgend genannte Produkt den grundlegenden An-forderungen der Richtlinie des Rates vom
14.06 .89 2ur A g der Ri riften der 1 Uber N 1 sowie den Anderungen 91/368/EWG und
93/44/EWG entspricht.

he basic requirements of the council directive dated 14. 06.83 an the

We hereby certify that the product mentioned below mee!s t
approximation of the laws of the member states relating to mac

hinery as weil as the amendments $1/36%EEC and 93/44/ EEC.

ce 0044

Antragsteller CORGHI S.p.A.
Applicant: Strada Statale 468 n°, 42015 Correggio (RE)  ltahen

Produktbeschreibung: K fz-Hebehithne Typ ERCO 5022
Product description:

Rheinisch-Westflischer
Technischer Uberwachungs-
Verein 8.V, Silz: Essen
Langemarckstrafie 20

Zertifizierungsstelle des RWTUV e.V.

=

! D-45141 Essen
Postfach 10 32 61

0£-45032 Essen

fur Geratesicherheit, Aufzuge
und Medizintechnik, notifiziert bei der Telephone ~49/201 8 25-C
Telefax +42/201 8 25-33 56

EG-Kommission unter Nr 0044




Dichiarazione CE di conformita

Noi CORGHI 8B, Strada & fatale 468 1'%, Comeggio (RE) IT ALY,
dichiariamo che 1 prodott
ponti sollevatori
ERCO 3912 - ERCO 3022 EL
ERCO 3512 - ERCO 3522 EL - ERCO 5022
sono stati esaminati dall’ or ganismo notifizato per 1"esame “CE di
fipo™ per pont sollevatori RWTUY — CE 0044 — hanno subito
con successo le prove e verifiche rlative all’orologazione CE di
Hpo, e sono conforra alle seguent nomnue:
EN 252 del 0291
in base & quanto previsto dalle direttive
- §9/392/°EE modificata con le direttive 91/385/CEE,
F3/444CFE & 93/68/CEE;
- B9/336/CEE randificats con la Cirettia 923 L/ICEE.

Athestato d’esame CE del tipo:

-ERCO 3012 N° 04 203-1274/99

- ERCOC 3022 EL N 04 203-1276/99

-ERCO 3512 N* 04 203- 127359

- ERCC 3522 EL N 04 203- 128099

- ERCO 5022 N° 04 203- 128299
=

Comeggio. 01705799 £ L )
#,‘ Aefica =

CORGHISpA
M. Fragesi

IMFORTANTE: Ladichianrzione CE ¢i conformint decade nel caso inoui l mac
hins on enza utilizats unicamente oo aocessod otizinali CORGH] o oomun-
que in cesenmnn delle indicariond contenute nel Manuwale 4'wea

I modello della p dieh : quante previste nella EN 45014,

EC Declaration of Conformity

We CORGHI SPA, Sirada 2tatale 465 n'9, Comeggio (RE), ITALY,
declare that the products
ERCO 3012 - ERCO 3022 EL
ERCO 3512 - ERCO3522 EL - ERCO 5022
Lifts
have been examined by the notified body for “EC type-
exarnination” for lifts RWTUV — CE 0044 — have passed the
tests and inspections relating o FC type-approval and comply with
the following nomas
EN 232 dated 0991
on the basis of the Tequireraenis of directives
- 827392/EEC  amended ty directives 9 1/368/EEC,
S3M4HEEC and R363EEC:
- 89/336/EEC amended by directve 923 1VEEC

B type-examination certificate

-ERCO 3012 N° 04 205 127499
SEROO 3022 EL N° 0420127699
-ERCO 3512 N° 04 207127699
SERCO 3522 EL NP 04 205128009
- ERCO 5022 N° 04 207 1252099
Clomeggio, 01 /05 /99 xS
e #],' wﬂf‘@_‘;
CORGHISP.A
M. Fragesi

IMPORTANT: The EC dechntion of conformity beoomes null and void if the
machine is not woed solely with original CORGHI aonessores wndiot in aonotdance
with the instructions prorided in the Cpematon’s Manual

The form used for thiz 5 e eng SAEN 45014,

Déclaration CE de conformité

Nous CORGHIEPA, Strada Statale 468 9, Cormeggio (RE), ITALIE,
déclarons que les produits
Ponts élévateurs
ERCO3012- ERCO 3022 EL
ERCO 3512 - ERCO3522 EL - ERCO 5022
ont é% exarainés par 1"orgarisrae ofifié pour I’examen “CE de
fype™ pour ponts éévatenrs RWTUV — CE 0044 —, ont passé
avec SUCCES les essais et les vérifications relatifs 4 1" homologation
CE de type, et sont confonnes aus norrmes suivantes
EN 252 du 0981
Sur la base de ce qui est préva par les directives
- B9/392/CEE modifife par les directives 9 1/363/CEE,
93/44CEE et 33/63/CEE,

- 89/336/CEE modifife par la directive 92/3 1ACEE

Attestation d’exarnen CE de type

-ERCO 3012 N° 04 201274099
SERCOB022EL NP 04205 127699
~ERCO 3512
SERCO3522EL N 04205128099
- ERCO 5022 N°04.20%- 128299
Cormegzio, 1s 01705199 1=y ,g
= W! A2
CORGHISp.A
M. Frantess

IMFORTANT: La déclantion CE de confimmit est nalle si I machine n'est pas.
utilise uniquement ave des ancessoives 1'otizine CORGHI etiou de toute figom en
suivant Jes indimtions oomtenwes dans le Manuel d'utilisation.

Le maddle de b présente déclantion et cenforme 3 oo gui est prévy dans |l EN 45014,

CE - Konformitdtserkidrung

CORGHI SPA Strada Statale 468 Nr. 9, Comeggin (RE), ITALY,
erklart hiennit dass die Produkts
Hehehiihnen
ERCO 3012 - ERCO 3022 EL.
ERCO 3§12 - ERCO3522 EL - ERCO 5022

von der fiir die ,,CE-Typenpriifung von Hebebiihnen angezeigten
Einrichtung RWTUY — CE 0044 — gepriift wunden, mit positivern
Ergebnis den Anfordeningen der fiir die CE-Typenzulassung
erforderlichen Priifungen und Abralmen geniigt haben und den
Anfordenngen folgender Nommen entsprechen:
EN 292 vaon 0991
auf Grundlage der Vorgaben durch folgends Richilirden:
- 09/392/EWG it Andenng duch die Richilinden 2 1365EWG,

SIALEWS und F368E WG
- B9/336/EWG rudt Anderurg dwech dis Richtlinie 52/3 1/EWG

Bescheinigung der CE-Typenprifing,
-ERCO 3012 Nr. 04 203- 127499
- ERCO 3022 EL Nr. 04 203- 1276/9%
-ERCO 3512 Nr. D4 203-1278/9%
-ERCO 3522 EL Nr. 04 203- 1250/9%
- ERCO 3022 Nr. D4 203- 1282/99
Comeggio, 010599 e
W | Aot <
CORGHISPA
M. Fragesi
WICHTS: DieCEKi vetliet itae Griligkeit, fulls die Maschine
nichtaussshliefilich mit CORGHI- Grundiodet unte det

in det Berdebsmunleitung aufgefihrten Arneisungen vemmndet wid
Dias Modell der vorliegenden Erklirung entspricht den fnforderungen der in EN 45
Anfgefihmen Vorzaben.

Declaracién CE de conformidad

Nosotros CORGHI SPA, §trada S tatale 468 1° 9, Comeggio (RE),
ITALIA, declaramos que Jos productos
tes elevadores
ERCO3012 - ERCO 3022 EL
ERCO3512 - ERCO3522 EL - ERCO 5022
han sido examinados por el organismo hotificado pama el examen
“CE de tipo” para puentss elevadores EWTUV — CE 0044 —, han
enfrentado con £xito las priebas y verificaciones comespondientes a
1a homologacidn CE de fipo ¥ cwrrplen con 1o establecida por las
siguientes nomaas
EN 222 del D291
sobre la base de o establecido porlas directivas
- 89/352XCEE madificada por las directivas 9 1/368/CEE,
93M444CEE y 93068/CFE;
- 8%/336/CFEE modificada por la directiva 32/3 1CEE.

Certificacidh de exaren CE del fipo

-ERCO 3012 N° 04 202-127499
- ERCO 3022 EL N° 04 202-1276/93
-ERCO 3512 N° 04 205-1278/99
-ERCO 3522 EL N° 04 202128049
- ERCO 5022 N* 04 20Z- 128299

. e g
Comeggio, 1° de rayo de 1929 ?ﬁﬁ‘(# _—

P CORGHISp A
M. Frattesi

IMFORTANTE: La declanuién CE deconfoomidad pietde su alidez en caso de
que la méquia e se wtilizuds; indcmente oon woesotios tizindes CORGHI !
© en todo caso oon obsenrancia de las indicaciones expuestas en el Manual de wsa

El lariode la p gl 1 T EN 45014,

Declaragao CE de conformidade

Mis da CORGHI SPA Siada 3fafle 468 n'?, Comeggio (RE).
[TALIA, declaramos que og produos
pontes elevadoras
ERCO 3012 - ERCO 3022 EL

ERCO 3512 - ERCO3522 EL - ERCO 5022
forarm exarninados pelo organisran notificado pam o exarae “CE de
tipa” para pontes elevadoras RWTUY — CE 0044 —, superaram
cora £xity positivo 0§ ensaios e vedficagdes referentes a
horologagan CE de tipo. & estio e conformidade cota as
seguintzs nomnmas
EN 232 de 0991
cotn bage no previsto pelas directivas
- B9592CEE modificada pelas directivas 9 1/388ACEE,

93/44HCEE e 93/68/EE;

- BR/336/CEE modificada pela directiva 923 IALCEE

Atstado de exmrae CE do tipo

~ERCO 3012 N° 04 2021274099
SERCO3022EL  N° 04205127699
-ERCO 3512 N° 04 202 127899
SERCO3522EL  N° 04205 1380:9
-ERCO 5022 N° 04 202 1282099
Cormeagio, 01/05 /99 (e
H et
CORGHISp.A&
M. Fragtes

IMPORTANTE: & dechnpinCE de confomidade perdea validude sea miquina
140 for utilizada weclusivamente com wosesitics otginais CORGHI alou se wia fiot
utilizada de acordo 0om as indicugdes comtidas no Manual de uso

O modeladests dech om dade com o preista na norma EN 45014,

20
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